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BLMD-10CTV06-B1P-TSM4 低压直流无刷电机驱动器产品技术手册 

BLMD-10CTV06-B1P-TSM4 是为低压、三相、梯形波、有霍尔传感器（Sensored）直流无刷电机

（Brushless DC Motor）设计的驱动器，本驱动器为直流供电，适用于 11-60VDC。三相输出端额

定电流 10ADC。 

 

� 三相全桥 MOSFETs 驱动（15.625kHz PWM） 

� 霍尔传感器电角度 120°/240° 

� 在板霍尔传感器供电电源—+5V 

� 电动机过热保护传感器接口—PTC 

� 正/反转控制—F/R 

� 转速频率反馈—FG 

� 电机故障反馈—FLT 

� 电机使能控制—EN 

� 电子刹车控制—BRK 

� PWM 控制—ADJ 

� PWM 变化率控制—dt 

� 电机线电流反馈—CFB 

� 输入电压反馈—VFB 

� 驱动器散热板温度反馈—TFB 

� 电机转动方向反馈—DIR 

� 过流保护 

� 过压锁定 

� 欠压锁定 

� 驱动器散热板过热保护 
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在使用本产品之前，请仔细阅读以下安全警告！ 

� 本产品必须由专业技术人员进行安装、调试、操作和维护。不正确的操作将导致

触电、火灾、爆炸等危险！ 

� 本产品未做任何电气隔离措施！整个系统NOPQRSTQRSUVWXYZ[T\]^_`a

以及与之相连接的所有设备NOPQbcTdefgZT^_hihjTklTmnQoZTpq

\]QR`a均为非隔离电路。因此，使用者必须做好绝缘、接地、电气隔离和电磁

屏蔽等措施，以避免人体触电、设备损坏或干扰其它电器正常工作！ 

� 本产品在通电状态下，以及断电之后绿灯仍未熄灭之前（由于电容储电以及电机

惯性发电等原因）禁止人体直接接触电路板、接口及外围电路，并且必须使用绝

缘工具进行操作！ 

� 禁止在通电状态下（以及断电之后绿灯仍未熄灭之前）插拔任何接口！ 

� J3 和 J4 接口禁止缺相运行！ 

� 操作者请做好人体静电消除措施，以免损坏设备！ 
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驱动器极限工作参数
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驱动器电气特性
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�2�:8*<49��&'��

�Q>��)v �ë× ¢æÂ å ÂæÂ �
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电路板接口说明 
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电路功能说明

J1—电源输入： 

Ó´bZÔ�¢vQþÕ�� ¹¹å����� vQQ�þ������Ô ¹�ª��Ü

J3—三相 A、B、C驱动输出： 

Ý_`�QRßy�á�þÓQRÔ�gTã��Tæ� iöìÊÍÉû ´bþQc

l� éT�ê ¡¼Üy�íî¤¥¡§òÜ

�w£Ý iöìÊÍÉû ó� ¹Âæ�§Â©»Q V ÈIi m]ÓÔþ\]�gê V>¡Q�þ

ô©���Vmnª�ÜÈIi V���Ô ¹Ë§Â�Ü

h¬ Ñ¢NªTÏT�a�glþù®`°Q�±NÈöIÍÌ Í�aýæ³µ¶¸¹þ

º»¼Q½x¿º»ÀgÁ¹¿

J4—+5V—霍尔传感器供电电源输出： 

ÂSdeQ�þÄÂæ¹��� ·��tþ��q��t�Ã §��ªÜ

deQ�Ä�Åv�gde~�þº»p^ÆÇÉËq�Ü

J4—Ha、Hb、Hc—霍尔数字信号输入： 

ÉÉ ]þy�íî¤¥¡§òþÝ_`�QRßy�á�Ü

Qc ªTÏT� �gl�VgÌùÏÑ�gde »JT»tT»î VgÌpÒÀÖþ×Ø

deu¬ZQÙóùÏÔ ¹§�ÚË§ý�ÚþÛÞ´bZàQcX¼�âä¿

h¬ Ñý de^_þù®`°Q�±NÈ·åLÃ Í�aýæ³µ¶¸¹þº»¼Q

½x¿º»ÀgÁ¹¿

J5—PTC—电动机过热保护数字信号输入： 

Qbcçèòóu¬Z��^_þzsÓÔ ÉÉ ]þy�íî¤¥¡§òþÝ_`

�QRßy�á�Ü

ëQRVyzìï)Ô ið� ñõQbcï� ÈÉ�NÈ·û´¶´KL ÉL�¨LÃJ¶ïÃL

�·L��´î´Lµ¶ ÌLû´û¶JµîLaöèVþ÷øú�cûëyzöèÕü�ÆÇþÿVòó

u¬ZÜ

3ë^_Ô�Q>þÞ�ÔQc«bþñ){6bcdþÊÉ ^_è£Q>þÊÉ Í�7�±9þªTÏT�

�gæ��:��¦þQc=Q>3ë^_Ô£Q>þÞ�ÔQcòóp?þñ)��¨ÿcdþÊÉ ^_è

�Q>þÊÉ Í�7�±³µþñ)6b¯ewxÜy�íî¤¥¡§òÜ

ë^_¼Bú~�þC��ú�þùÏ{^_èRF^N� ÈÉ�åçÎ� èRaþÛÞñ){G���cdJ�Ü

J2—F/R—正/反转控制数字信号输入： 

ÉÉ ]þy�íî¤¥¡§òþÝ_`�QRßy�á�Ü

���Q>K	
Qc�Nw��O½þP�£Q>QcÞ�g¾��

O½þR�O½��TôV�[Ü

Âë^_	
þÑÊÌ ÊX¼B�bZÎQc½b��ÜQbcV½b��

[\��QbcV]^�_àFl�_Ü

QcÂ�nÁ¹J�\þ̀ �a�c�¾½þe�����V¾�j�lnóT��Vj�Q¢à���bþ

p���q�TQcà´bZÜr���®TQc]bþt�ó� ÏÌÐ ª�ô©þa�~�¾½ª�ô©¿
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J2—FG—转速频率反馈数字信号输出： 

½n��¾{ÓÔþÉÉ ]þÝ_`�QRßy�á�Ü����

Ñ½nÔl�pvXñþ��w
v�x Â�Dþ�t��ßy�y�Ü

���� ÊçN»QaüQc½nNÃ¨�azµz¢Ë��Üß{�ùµ Ô½¾

ÁuÀzNúì ÎTì uVwzaþµü¹T§T¢Tý}}Ü

J2—FLT—电机故障反馈数字信号输出： 

ÉÉ ]þy�íî¤¥¡§òþÝ_`�QRßy�á�Ü

^_�Q>§�Qcwxp?>£Q>§�QcX|}þÊÉ Í�7�±9þªTÏT

� �gæ��:��¦þQc=Qþ½¾���bÃJ�Ü

ë^_X¿w ¹æ§© \~Q:^²þBÒcñ)�Q£Q>�tÜ

 

J2—EN—电机使能控制数字信号输入： 

ÉÉ ]þy�íî¤¥¡§òþÝ_`�QRßy�á�Ü

�Q>K	
Qcp?wx>£Q>þñ)X þªTÏT� �gæ��:�

�¦þQc=Qþ½¾���bÃJ�Ü

J2—BRK—电子刹车控制数字信号输入： 

��í�ËpÒ~�V ÏÌÐ ª�ò¿�Ü

 

J2—ADJ—PWM 控制模拟信号输入： 

Êð��mnþÈ�ÓÔþÝ_`�QRßy�á�Ü

ª�Ñ ^_V��Q��« ªË� ½f�¿ws�N����� ��ÊÊaþ×{ës

��«\¿��W�!V Ò¶ �_�¡� ÈIi w
vÓÔN�D� ¹��Daþ�B

\]�g iöìÊÍÉû Vmnª�Ü

3 ª�Ñ ��Q�«� ¹æ§�� þªË� {Æ½fÔ ����þªTÏT� �g iöìÊÍÉû

Ul�V ÈIiü����þm]�tÔ ÈIiDü�D>3 ª�Ñ ��Q��� ¢æ�¢� þªË�

{Æ½fÔ ��ÊÊþªTÏT� �g iöìÊÍÉû Ul�V ÈIiü��ÊÊþm]�tÔ

ÈIiDü¹��D>ªË� ���Ô ¹Ë§Â�N�æ�¹�aÜÈIiw
vVR���"#Ôù

¹TÈIiü����þÈIiDü�DþNÍ$%&�¹æ§�a>

§TÈIiü²Í$%&å¹æ§�¸z¹��þÈIiDü²²Í$%&å¹æ§�¸z¹��Ë§ÂÂ¸z¹��DþN¹æ§��Í$%&�¢æ�¢a>

¢TÈIiü��ÊÊþÈIiDü¹��DþN¢æ�¢�Í$%&aÜ

Óñ)X��mn�_ù

�¿�ìQoZmnù{ ¹�©�QoZN�UË\���Q:V�ö'(þßúT~�ÆÇ:¡VQoZþ

ÛÞmn{ú.ÒaVU\ky��^Â ÍÈ à �Î Uþ�*,i^Â ª�Ñ U�¼ÜNy�íQRÖ��8òa

�-�ìÈ�Á�/�ZNK �ËªaQ�mnù�^{Á�/�ZNK �ËªaVÈ�Q��tÓÔ^� ª�Ñ

U�¼þÍÈ à �Î kyúùF^ÜNy�íQRÖ��8òa

���ì�0m]ÓÔmnùÂ~��0m]ÓÔmnþùÏ�«p¡:�¢�þ£�0ÓÔ¢��È�

ÓÔ¤¶1¼B^� ª�Ñ UþÍÈ à �Î kyúùF^Üt�p¡:��?z Ì�¦�ý�ïûþm]�� �¦¹Â©»QþÌ�

K �§«�k¨mnú·[Ü�©�©2þ�� �«� Ì� ¼B4«Ü
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J2—dt—PWM 变化率控制模拟信号输入： 

È�ÓÔþÝ_`�QRßy�á�Ü

U¿��;<V ª�Ñ ÓÔì\] ÈIi Ó¯þ �Ó��;V Ò¶ ÓÔì\]

ÈIi V¿°@�þ� ÈIi VÎ��þ²Aì�´\] ÈIi µÎ�í¹òw¶o

W®TV�ÜÇV·D�Eì È£��_�V�?zÜë�?zV½fT

�«B\�wºHù

�¿ºþÒ¶ ^_V��Q��« ªË� ½f�¿ws�N����� ��ÊÊaù3

^_V��Q�«� ¹æ§�� þªË� {Æ½fÔ ����>3^_V��Q���

¢æ�¢� þªË� {Æ½fÔ ��ÊÊ>ªË� ���Ô ¹Ë§Â�N�æ�¹�aÜR���"

#Ñ ª�Ñ V��"#g[ù

¹Tµü����þNÍIL�¹æ§�a>

§Tµü²ÍILå¹æ§�¸z¹��þN¹æ§��ÍIL�¢æ�¢a>

¢Tµü��ÊÊþN¢æ�¢�ÍILaÜ

�-ºþ£ µ ewz¡¼�«½[>�þ¾Vì¿��?zV\]ÖqùÎüµzµþ>�¶À<V Î Ô¿w

sNÁws�aÜ�>��_Vv]þÎ VÂ¡Ä�ÔùÎü�þ¹þýþf}}�Â�§ÂÜ

��ºþÒ¶üÎz¹�ïûþew Ò¶Aì�´\] ÈIi Î��V�?zÜ

B\Ã8��þ�á�W�þÈIi V¿°@�§Ä#Ôù¶ÅÆüÒÈIiËÒ¶ü ¹ËNÎz¹�aþ�ÇÔ ¹ËïûÜ

¹T3 µü�þÎüµzµü�þÒ¶ü�ïûþ�?zÔÈþ@�É�D¸UÔ�Ë�Ü

�½[À ªË� óÌ<V ª�Ñ ^_z¡úMÉË�_�Dþ�Q{ ª�Ñ z¡B

�ÏVnó�S ÈIiþô©D¸UV°UWÖÜ

§T3 µü¹ þÎüµzµü¹þÒ¶üÎz¹�ü¹�ïûþe�� ÈIi µÎ�í¹òw¶o

NÒÈIiaW®T�YV�Ô ¹�ïûÜ��� ª�Ñ ^_z¡�}Î�þñ)

×ú�{ ª�Ñ z¡�Q�S ÈIiþ�ìóÂµ] ¹�ïû l¿NK4¿aV�#

ÕºZÎ ÈIiþ��l�ÖbUØK\ÙV ÈIi \]Úlþ�eq�lVÖ�

¶ÅÆüÒÈIi ËÒ¶ü¹Ë¹�N¹ËïûaÜ[d¼Ýù�� ª�Ñ ^_Q�c�p ¹æ§��°

U� ¢æ�¢�þP� ÈIi {p ����N�DaÊGþµ] ¹�ïûl¿þÞ�« §ÂÂß

l¿þ�YfáÔ Îz¹�z§ÂÂü¹z¹�z§ÂÂüý���ïû ¶þÈIi1<Ä ��ÊÊN¹��DaÜ

¢T�>�Á�VârþÎ ú¼�`� §K ¢Ü

ýT3 µü§ þÎüµzµüýþe�� ÈIiµÎ�í¹òw¶oW®T�YV�ÔùÒ¶üÎz¹�üýz¹�ü�ýïûÜ�lV

Ö� ¶ÅÆüÒÈIi ËÒ¶ü¹Ë�ýN¹ËïûaÜ[U¼Ýù��� ª�Ñ ^_Q�c�p ¹æ§��°U� ¢æ�¢�þP� ÈIiw


v{p ����N�DaÊGþµ] �ýïûl¿þÞ�« §ÂÂßl¿þ�Y �ýz§ÂÂü¹�¢§�ïû ¶þÈIi1<Ä ��ÊÊN¹��DaÜ

ÂTB�þgþÎ Ä�`�äzV>�þÎüfþ¹�}}�Â�§ÂÜ

�T���?zÔù3 µü§ÂÂþÎüµzµü�Â�§ÂþÒ¶üÎz¹�ü�Â�§Âz¹�ü¹�ý�ý��ïûÜ�þ�� ª�Ñ ^_Q�c

�p ¹æ§��°U� ¢æ�¢�þP� ÈIi {p ����N�DaÊGþµ] Ò¶ü¹�ý�ý��ïûl¿þÞ�« §ÂÂßl¿þ�Y

¹�ý�ý��z§ÂÂü§�Â¢�§���ïûåý � §Âæç¶þÈIi1<Ä ��ÊÊN¹��DaÜ

Óñ)X��m� Ò¶ V�_ù

�¿�ìÂSQoZm�ù{QRSUQoZ �Ìèhii7��� ìöIåÊªìÉO½þ�¼�bm� Ò¶ �

?zÜ

�-�ìÈ�Á�/�ZNK �ËªaQ�m�ù�^{Á�/�ZNK �ËªaVÈ�Q��tÓÔ^� Ò¶ UÜ

Ny�íQRÖ��8òa
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���ì�0m]ÓÔm�ùÂ~��0m]ÓÔþùÏ�«p¡:�¢�þ£�0ÓÔ¢��È�ÓÔ

¤¶1¼B^� Ò¶ UÜt�p¡:��?z Ì�¦�ý�ïûþm]�� �¦¹Â©»QþÌ�K �§«�k¨m�ú·[Ü

�©�©2þ�� �«� Ì� ¼B4«Ü

J2—CFB—电机线电流反馈模拟信号输出： 

È�ÓÔþÝ_`�QRßy�á�Ü

ëÓÔ¾{�gQclQ¢þB�¢ëm��þl�Xñþ¾{v8ñz

ßy�í´bZQí��ò¿�VgXç�Ü

QbcQ¢V��"#Ôù£êëáàü�¦Ý¥z¢æ¹§Âþ¶oì ª��Ü

J2—VFB—输入电压反馈模拟信号输出： 

È�ÓÔþÝ_`�QRßy�á�Ü

ëÓÔ¾{´bZ��Q� Ñ¹ VQ�þB�¢î���þl�Xñþ¾

{v8ñzßy�í´bZQí��ò¿�VgXç�Ü

Ñ¹ Q�V��"#Ôù���ü�ÇÝ¥z¹§æÂþ¶oì ���Ü

J2—TFB—驱动器散热板温度反馈模拟信号输出： 

È�ÓÔþÝ_`�QRßy�á�Ü

ëÓÔ¾{´bZÐbSï*òóþ�bðQ:RX¿[V�l�óþ

r�ëÓÔÔ�l��tþR��tßñ\§ù

²¼ó�l�òno�ùÉûNõaå�Âõ¢¹æ§ÂöN¢æ�fõ�ÜÝ¥aþë"#

÷su��òú|óþ£òú����Ü

´bZÐbSòó Éû Â� �� ô� ôÂ �� �Â õ

�tQ� �ÜÝ¥ §æ§f §æôÂ ¢æ¹ô ¢æ¢ô ¢æÂÂ ¢æ�f �

J2—DIR—电机转动方向反馈数字信号输出： 

Qc½b��¾{þÉÉ ]þÝ_`�QRßy�á�Ü

QcÄXÁw½b��þ��K��þ�£Ì ÓÔ~� � à ¹ ���§eÁw��NR

�ì ��§��þ�ì ¹�§��

\���çr�þß�«�VÒ[aÜ

�y�W�þD¸Uþ�£Ì ÓÔÂnó«È��}�½þ

�ù��÷ø ¥þÂnó«È�yªQcÔ��O½Ø

�£Ì �tÔ ¹>P�Ânó«È�áªQcù�ì��O½

Ø �£Ì �tù�Ô �Ü

Cìþô¬U �£Ì V�½oè×ú¿[Ñnó«È�u

üÜ�Qcç¡�goèu¬ZV®ÓÔì±ÐVþ×

Ø³óv�¹»þr� �£Ì ÓÔVô¬�½oèù�Ê¶�

nó«È�Ü

�£Ì ÓÔVô¬�½oèìùnó«È�¤¶þQc¾�O½þÍ<�¿woè®ÓÔþ�£Ì ÓÔ�½Ü

ëÊ¶�BÙóÎ[þ��Ê¶QÙóùÐLÑ��Ú>��Ê¶cÒÙóNÓÙóaùÐ�üÐL Ëµþµ Ô½¾Áu

ÀzNúì ÎTì uVwzaþµü¹T§T¢Tý}}Ü
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过流保护：

ÓQRçè«¢cdQRþ�Bv] Ñ¢ ^_ ªTÏT� �gV�tQ¢þp�cd iöìÊÍÉû VëæÜ

3Q¢ ¡Ô�«¢cdNyz��í´bZQí��ò¿�VgXç�aþÊÉ ^_è£Q>þÊÉ Í�

7�±9þªTÏT� �gæ��:��¦þQc=Qþp�Ä<4«Q¢Vx�>3Q¢¯ep?¶þñ)��

¨ÿcdþÊÉ ^_è�Q>þÊÉ Í�7�±³µþñ)6b¯ewxÜy�íî¤¥¡§òÜ

�Q¢Î�nóuÏþr�U!ÊËXT�Ë=`©×§©Ô����þ¿ÛÂÜàãé�Üêãéþ×Ø

Qcl���t[��VìóÜ

过压锁定： 

3 Ñ¹ V��Q�«�Nyz��í´bZQí��ò¿�VgXç�aþñ){6b¦[þÊÉ ^_è£

Q>þÊÉ Í� 7�±9þªTÏT� �gæ��:��¦þQc=Q>Q�¯ep?¶þñ)��¨¦þÊÉ ^

_è�Q>þÊÉ Í�7�±³µþñ)6b¯ewxÜy�íî¤¥¡§òÜ

ß{�ù��«�Vârôçþ«�¦[ª�×ú¿[�pèÓUøÿ«�Vârþr�«�¦[ùù�û

«�VQ�¯ep?¿WB��Í<«�¦[©×þßüñý��«�V¥pârþ×þÿ|}Ü

欠压锁定： 

3 Ñ¹ V��Q�«£Nyz��í´bZQí��ò¿�VgXç�aþÔÿa�-[.�þñ){6b

¦[þÊÉ ^_è£Q>þÊÉ Í� 7�±9þªTÏT� �gæ��:��¦þQc=Q>Q�¯ep?¶þñ

)ú�/U¨¦þ��0�`° ¹æÂæ2þ�¶¼6b¨¦þÊÉ ^_è�Q>þÊÉ Í�7�±³µþñ)6

b¯ewxÜ

í`° ¹æÂæ2òV©×ÂÊc[d3Âþ�ù3ü4UQþñ)�5�¦[þ`° ¹æÂæ2þÒcU

Q·[¶þ1�¨¦ÊGp?wxÜy�íî¤¥¡§òÜ

驱动器散热板过热保护： 

3´bZÐbSòó�� �ÂõNyz��í´bZQí��ò¿�VgXç�aþÔÿa�-[.�þñ

){6bcdþÊÉ ^_è£Q>þÊÉ Í� 7�±9þªTÏT� �gæ��:��¦þQc=Q>ÐbSòó

£� ôÂõ¶þñ)��¨ÿcdþÊÉ ^_è�Q>þÊÉ Í�7�±³µþñ)6b¯ewxÜy�íî¤¥

¡§òÜ

接大地： 

ÐbS�Ô�²NÍJÃ¶íaþÐbSÑQR�ÉËÆÇ¡�÷øþ÷ø����í´bZuvwxyzò¿�

VgXç�Ü
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逻辑真值表 

#�� A@� /,-

XT

XM

YZ

XR

]^

_R

]^

STU

XT

���� 30,

��

30,

0:6(" ($ (% 374 :8 <49 ; < -

7 7 7 7 7 7 ÉË¿w ªî¶ ð ð ð � öÎ

¹ ¹ ¹ 7 7 ¹

WXV £µJî¶

ð ð ð � öÎ

� � � 7 7 ¹ ð ð ð � öÎ

¹ ¹ ¹ 7 7 � � � � � öÎ

� � � 7 7 � � � � � öÎ

ÆÇ8�

ü_J�

N�\�a

7 � 7 ð ð ð ¹ öÊÊ

7 ¹ � � � � ¹ öÊÊ

¹Ë� ¹ ¹ p?fgN�\�a ¹ öÊÊ

p?fgî¤Ì�þÊËÌü¹

{ùí¹òü�Q>þí�òü£Q>þí7òü�¸9�þíðòü�:��Q¢þíÄòüpQ¢þíåòüqQ¢
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如何正确使用的 BRK 功能 

出厂设置 

ÏÌÐ ª�Ât:¥èÔ��þß;���\?V��þ@AÝA�dûÇX�ÿÜ

 

关于使用 BRK 功能的危险性及复杂性 

~� ÏÌÐ ª�VC��üeE�FTÔ��?ù«¢cdTcÒ�?TpqQRü�VÜ

X�«¢cdùß{�þÂQ¾��ª�\þÓQRV«¢cdª�G�þ��~�ú3ô�H��«¢

�âä´bZ¿

X�cÒ�?ùQ¾��Ô¾QbI�]]bþ��V]bÃ¼���QcVq�����þK�LtM

Nþr�Qcàq�¿[T¼O�[¿

X�pqQRü�VùQ¾��®TQl�çVpqQRT�|.V\]�_Bü��VVû��VxÔ

¼O�\hþÛÞ´bZTQcBüpqQRuH��¿

直流无刷电机电子刹车基本原理 

�¢�RQcRXS�¼�wxÈ#þ�ùT¼BxÔQbc~�NQbÈ#aþ²¼BxÔ�Qc~�N�

QÈ#aÜ�¢�RQc´bZ²RXS�¼�wxÈ#þ�ùT¼BxÔQbc´bZÈ#~�þ²¼BxÔ

�Qcä¢ZÈ#~�Ü

Q¾��UU	�ÿ�¢�RQcxÔ�QcÈ#þ{q�VO½b�xÔ��þ�Qc{b�½�ÔQ

�þ�t�gW¢Qþ¼	�´bZä¢È#þ{�gW¢Qä¢��¢þ×p Ñ¹ ^_�tþ¼{�¢Qø&

KY
ÂpqQR�Ü�«[VÉ�ìq�VO½b�Ù£þ²AìÄ<ÿ��V¾VÜ

ÏÌÐAìwxÈ#\�^_þ�Q>K	
ñ)ÔQbcå´bZÈ#>£Q>ÞÔ�Qcåä¢ZÈ#Ü

äwQ¾��«[�XÁ�X^¡�ù�¿ìpqQRN&�KY�aþ�-ì\]�_Ü

 

外围电路������� 

pqQRN&�KY�aVuT�ì_�H�Vù��`�þq�VO½b��«�Qc½�ÔQ�þ�

�ebQ�ú�cüø&KY3þP�Çù�Â´bZç¡d�þ�� Ñ¹ ^_Q�f�UØþp¡vQQ�

r����þ´bZr«��¦[ÜeUUì´bZ¤WBRg«�¦[ª�VuTârÜ

pqQRùÏh�6j]^þ´bZUkXÜ�U�W�þl^¿wæ6b&�pqQRþëQR¿

wv�ZT¿w iöìÊÍÉ à¿w&�ª�Q: �ù3Qc�tQ�þÑ¹ ^_Q�f�UØþv�Zè�Q>þ

iöìÊÍÉ��þ&�Q:wxþø&Q�½fÔb�>3Q�Ù£þv�Zè£Q>þiöìÊÍÉX þ&�Q:

m»wxÜ

yz¥è�_�\ù�8�~�§ý���vQþv�Z¥èÔ3���¦¢¹æý���ÊnNiöìÊÍÉ öÎaþ3���Ñ§fæý���
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X NiöìÊÍÉ öÊÊaÜ«�Ë4« Ì� ¼B[Ù£ËÅ� öÎËöÊÊ )o¡Ü

{�ùúT{X Q�¥èÀ§£þÖ�pó�� §ý���þrÔ §ý��� ìp?vQQ�>²úT{ÊnQ�

¥èÀ§�þrÔe{��p¡vQQ���Ü

Õ3\� ·JÒ ÌLû´û¶JµîL:¡þ~ £���V>¡¡ú�s«q[wxQ¢Ny�í´bZuvwxyzòa¿

ÂU!r8�þ���Q�¼Ä ¢¹æý���þ\]ñ)q[wxQ¢Ô ¹�ª��þWB ·JÒ ÌLû´û¶JµîL:¡�«

ú�«� ¢s�þÛÞ £���§�ÜiöìÊÍÉTXu�V´bQ¢àÕ�Ü

·JÒ:¡©�þ&Q�Ã©«þ���©áþ�&Q�Ã«þ�_ø&u�VQ�þWB Ñ¹ Ý_Q�

w��f�UØ>·JÒ:¡©«þ&Q�Ã©�þ���©èþC����� £�����þ�H~´bZr«¢

�âäÜ·JÒ Öèhô¬�bx�Õ3\�Ðbª�þ¿Û���NÜ��K�Uà�aÜ

�vQQ�XW��þßèhô¬x�mäv�Z)o¥èÜ

控制方法 

ÏÌÐ È#}fþÉÉ ]Üy�íî¤¥¡§òþÝ_`�QRßy�á�Ü

�Q�ó�g�UV ÈIiw
v�[þÈIi©«�Q�ó©«þ¾¤~�Üe

ÑQbÈ#\ ÈIi Vmnx�ýæg[þ²Aì�ùª�Ñ ÓÔ�¸ìÂQbÈ#\þ

�ìÂ�QÈ#\þ�Bg[VwxâD\]�g�UV ÈIiw
v>[dþÒ¶ ÓÔ

�¸ìÂQbÈ#\þ�ìÂ�QÈ#\þ²�Bg[VwxâD\] ÈIi VÎ��Üßy�gX��Ü

¼ß�mù´bZÂ�QÈ#\«¢cdª�G�¿e�� ´bZ�_6bv¢þÄ��«NÔmä ÈIi

w
và ·JÒ:¡V�_Òc´bZú«¢¿

r�t��!�"þÂ�Vm�«[�þß�ù�#�\âÞùÈIi w
vNª�Ña«<�TÈIi VÎ�

�NÒ¶a�<ÏT·JÒ:¡�<«T#Ì�¸Ü

 

示例：做一个刹车试验 

\?÷ø�6��$´�!¿úQ¾��[ÌÜ

ß�Ò�6b&�pqQR��pÒF^þQcüq��[¼O¿÷øV�V¾Vìù~�pq&�QRþ

×ó�\?½[{Qc��Ü

5�÷ø ¥3�wxJ�þ ¥ùÍÎü¹ ´bZ��p?ÊnJ�TÏÌÐü¹ ´bZ��QbÈ#TÈIiü¹��D

Qcüq�B ¹��D��½nÁ½Ü\!½[�X�w�?X^V²�þ�Xu�{�Ü[ÌÊGù

¹Ô ¹ùÍÎü��Ëzß�{ñ)X zË

¹Ô §ùÒ¶ü���ª�Ñü���Ëzeì�¿wX^²�ùßúT�%��ñ)¾���X þiöìÊÍÉû ���¦þCì

�ÈÍ ç¡V ÈIi z¡w�`� ¹��DþÈIi Vz¡ú�rÔ ÍÎü�K ¹�ZÎÜr�÷øú

��QnbQ¾��þ����Qnb��þñ){0'(1QbÈ#\ ÈIiü¹��DV

wxJ�þ�Qc{���)��þt©C�ÜWB÷øùÏ£ Ò¶ü�Tª�Ñü�þe§�

÷ø�* ÈIiB�ÏVn��QÙ< �zË

¹Ô ¢ù��ÒL³J��î�î³Lû²��Ý�Ä¹§�ïû¸�Ëzeì�-wX^²�þ�VârXÁwù�¿T��ñ)X

�þ8� Ì� ¢��Tu��``þ��ùÏÒcXu�

V�þ~À ª�Ñ à Ò¶ ^_Q�Ù< ¹æ§��B\þe®T��

6jq�>�-T´bZñ)X�þª�Ñ à Ò¶ ÓÔ�ì ªË�

óÌÀ<VþªË� óÌ�+eÁw�A®T �ýïûþr����

¹§�ïûþýæ¼BÒc �ÈÍ ç¡Ä< Ò¶ü�þª�Ñü�þÈIiü� æ¡ 

ÈVJ�zË

¹Ô ýùÏÌÐü��Ëz´bZèÔ�QÈ#zË

¹Ô ÂùÒ¶ü§æýf��Ëzeì��wX^²�þµü²§æýf�å¹æ§��¸z¹��ü¹§¹þÎüµzµü¹§¹z¹§¹ü¹ý�ý¹þ�� �

?zÔ ¹ý�ý¹z¹�ïûz§ÂÂå��æþ� ÈIip �DØ� ¹��D�x®T ��æþe¿zs÷÷ìÃ
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8þ÷øÄ¡,1��ù«<�T�<ÏT#Ì�¸V�VâÞÜÓ e¿âÞþß{

5ßV Ò¶�Vyz¥è�¤¤����V®¥þBÒc�Vëæþ�¶¼Õ�Z¸lÏzË

¹Ô �ù��ÒL³J��î�î³Lû²��Ý�Ä¹§�ïû¸�Ëzeì��wX^²�þe¦®T�mVìùÖë�ZÎ Ò¶þ×

��ª�Òc Ò¶ Â �ÈÍ ç¡��¡þ�¶¼ZÎ ª�ÑÜ��g

¾þ¼��t©t§�¨V©�É�þFTârì�-[ª6

©×��Vþ��¼B¬<U?Ü¹[Ì6j�®¿\zË

¹Ô ôùÍÎü¹�Ëzñ)Ênþ¼BÊG��ÿú��ÿ©Â ª�ÑTÈIi�ì �zË

¹Ô �ùª�ÑüÂ��Ëz÷øV¾Îì ÈIip �D«á< ¹��DzË

}}

Ëz��¨x�ÿþÈIiÕ�«�þQcÕ�ÙnzË

}}

Ëz��Qcmÿþßý�[Ì¯=wxzË

¹Ô fùÍÎü��Ëz[¹Ô ¹zË

¹Ô ¹�ùÒ¶ü���ª�Ñü��� Ëz[¹Ô §zË

¹Ô ¹¹ù��ÒL³J��î�î³Lû²��Ý�Ä¹§�ïû¸�Ëz[¹Ô ¢zË

}}\?V[Ì6j>Ü

�¿ß�VÉ�ìúì��§�ÿþ\?÷ø®TÕºZ¸Ü

Z¸V¾ÎìùlÏ��nóÜZ¸Vç�XÁ�ù½[¿� Ò¶ü§æýf�>-[¿� ·JÒ ÌLû´û¶JµîLÜZ

¸V²=\hXÁwù¿ì«�¦[©×ìÛ�³t©´-ì ·JÒ ÌLû´û¶JµîL�ú�§bâä´ Z¸VâÞù

#Ì�¸þúTµ�¥�ÜZ¸VºH�\ù

�¿ºTT¡��ÏþùÏ4« Ò¶>

�-ºTÒ¶4«þ�Q�ó«�þ{���³t©«�¦[©×>P�ùÏ4« ·JÒ:¡ú«���Q¢>

��ºT4« ·JÒ:¡þÆ¶�ì ·JÒ�¶b>P�ùÏ«� ·JÒ VÐbª�þa�Q:âäÜ

��¼Bú=ueU!Z¸«[þ��Ä<¾ÎÜ

Cß{�ùU!Z¸«[ìX`iVþÂ�r8����

QQ�Ô ¢¹æý�þ����Q¢Ô ¹�ªþ�«����Q:Ô ¢

s�þ����ª�ÔùÈü¢¹æý�z¹�ªü314IÜr�þ��ª�

ú¼��v�þ[d���²ú¼��v·è¿

 

如果你准备好了，最后一步 

ßÂQRSUý< ÑÏÌÐ èR�þ�á�W�þ×{Æè

R¸^N�F�aþÏÌÐ ª��Ê/X�Ü

驱动器尺寸及电气连接说明N¶où��a 

´bZ¹BÔ f§Náazô�N0azý�N�aþ´bZu��x §ôÂ»yáNOP6¼Ðb¼aÜ

Ðb¼¼B[]þR�¹BTèh�tª�V�«T�bx�BüÐbq[�[Ü

ë½´bZþ�Dß¿tu�VÐb
�þcf�ÀJ2Ü��Ðb¼Vòó�?�� �ÂõþP�ùÏó

�p¡ÀP�]ÀVþÛÞ´bZ��³«bcdÜ
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电路应用示例 

�¢�RQbcVF^

î¤ÊX\]üÈ�mnVF^
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cÒÊX\]üQoZmnVF^

ÔÄXZ	]ÄÈaXv"ÊV{ËeÎÜÄXZ	]ÄÈaXv"ÊXÍú��ÝÎ¶Æ|ÎÜÄ

XZ	]ÄÈaXv"ÊÀÆ|ÎìÛÕü�[�ÏúxÉËcûTÐ�K'�>ÄXZ	]ÄÈaXv"Ê

~ú'irÖ�K~�ÉË|ÎKQR�k¨VÉË�Éþ×��Ð�Æú'iÉË�ÉþOPCúv�ÀQ

¼�GK�^�GVÓt�ÉÜ|ÎV��yz�rú[VÖ��Î�ÜWX��yzþÏ�h�VaÉïÖ

×Æµ¿Ö�V�[¾VØ[ï.¶�¼}�ÜÄXZ	]ÄÈaXv"Ê×ùÂÆï	ÍKÙNÍ	v\½

ÛÉË�¼ûÜÄXZ	]ÄÈaXv"Ê|ÎV¥�TÖ�à~�ÛÍúÜB\¾Vù{Æ|Î��Ý�N

�VÉË·�KÞf}ßVÆÙZ[þK¼rÆ|ÎVÀà�k�N¯MyKâzVÆÙÉËÖ�Üä�cûþ

�ÆÔ�`ù�ÛÍV¾VåäK~�ÄXZ	]ÄÈaXv"ÊV|Îþ�^K�^��ÉËN¯MyKâ

zVætT¥þ×p�k¨ÄXZ	]ÄÈaXv"ÊüÆxDN{Tè{T¾"ÊTXé�à�êeV�Éþ

Þä�{Àë`"ÊàN{¸¹Ótþ~ë`"ÊàN{���|}VÉËætT�GTÊëTì�üüD

Ví|ìþ�~ëætT¥7ïÄXZ	]ÄÈaXv"ÊV¥�K]^Æ|Î�X«GÜ

ÄXZ	]ÄÈaXv"Ê

Qðù����å¹�å��ý§§��¹

u¥ù����å¹�å��ý§§��¹

Íiª£ñ ìªÍìrÍÍÉÍ�»Î£�æ�öi

»ÉÉÈñËËIIIæÍÍÉÍ�»Î£�æ�öi


