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BLMD-8CTV39-B1P-TSM4 高压直流无刷电机驱动器产品技术手册 

BLMD-8CTV39-B1P-TSM4 是为高压、三相、梯形波、有霍尔传感器（Sensored）直流无刷电机

（Brushless DC Motor）设计的驱动器，本驱动器分为交流供电型和直流供电型两个子型号，分别

适用于 75-275VAC（单相 50Hz/60Hz）和 75-390VDC 供电。三相输出端额定电流 8ADC。 

 

� 内置 AC to DC 整流、滤波电路（仅适用于交流供电型） 

� 三相全桥 IGBTs 驱动（15.625kHz PWM） 

� 霍尔传感器电角度 120°/240° 

� 在板霍尔传感器供电电源—+5V 

� 电动机过热保护传感器接口—PTC 

� 正/反转控制—F/R 

� 转速频率反馈—FG 

� 电机故障反馈—FLT 

� 电机使能控制—EN 

� 电子刹车控制—BRK 

� PWM 控制—ADJ 

� PWM 变化率控制—dt 

� 电机线电流反馈—CFB 

� 输入电压反馈—VFB 

� 驱动器散热板温度反馈—TFB 

� 电机转动方向反馈—DIR 

� 过流保护 

� 过压锁定 

� 欠压锁定 

� 驱动器散热板过热保护 

8   C   T   V   39  -  B   1P  -  T   S   M4 
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在使用本产品之前，请仔细阅读以下安全警告！ 

� 本产品属于高压电器设备，必须由专业技术人员进行安装、调试、操作和维护。

不正确的操作将导致触电、火灾、爆炸等危险！ 

� 本产品为高压供电且未做任何电气隔离措施！整个系统OPQRSTURSTVWXYZ

[\U]^_`ab以及与之相连接的所有设备OPQRcdUefgh[U_`ijikUlmU

noRp[Uqr]^RSab均带有高压且非隔离。因此，使用者必须做好绝缘、接地、

电气隔离和电磁屏蔽等措施，以避免人体触电、设备损坏或干扰其它电器正常工

作！ 

� 本产品在通电状态下，以及断电之后绿灯仍未熄灭之前（由于电容储电以及电机

惯性发电等原因）都有高压存在，禁止人体直接接触电路板、接口及外围电路，

并且必须使用绝缘工具进行操作！ 

� 禁止在通电状态下（以及断电之后绿灯仍未熄灭之前）插拔任何接口！ 

� J3 和 J4 接口禁止缺相运行！ 

� 操作者请做好人体静电消除措施，以免损坏设备！ 
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驱动器极限工作参数

Otuvwxyz{RS|}~�����b
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� ¡O�K¢b

�£¤

�¥¤

¦h�u�§¨©Rª «¬U«U«® ¯ O°MK±b £¥¤

Rd�²��R³ ´µ¶·¶¸ ¹º»¼M ½¾ º»¼M¿ ¯ �À

��Á]Âo RdÂÃÄÅÆv �¡¡¡¡ �°�

efR�Ç�� �§�uRª «ÈÉÊ �¡ �£

ÀKººUËÌ¤UÍÎÏUÐÑUÒÏÓU

£¥ÔUÕ½ Ö×��Ø�Ùr

�ÚÛU�ÚÜU�ÚÝU�Þß®U
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«ÊàU«ßàU«æîâ
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xyóôõöÙr ÌK è¯¡ ½¾ Ç�¡ ÷

À«ËøÌ ùúØ� Ô¯ûÑÎ´ ½¾ ÐK�½ð �¡¡¡�¥¤ü ¯�

驱动器电气特性
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ËJk �� �Þ�µ è ¯�éE�� è ±Àÿ

ËJk ��� ¡ËJk è ¯Î��E è è

��� ���#��!"�
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�uR� �ÈÉÊ ¢é� �é¯ �é¢ �¥¤

�uRª «ÈÉÊ è è �¡ �£

���($*(%*(&��')��

�R>��+w �îÚ �é� è �é� �

¥R>��+w �îí è¡é� è ¯é� �

�R>��Rª «îÚ è è �é� �£

¥R>��Rª «îí è è ¢é� �£
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���/-.��')��

�R>��+w �îÚ �é� è �é� �

¥R>��+w �îí è¡é� è ¯é� �

�R>��Rª «îÚ è è ¯é� �£

¥R>��Rª «îí è è �é� �£

�2�30*31-*645��')��

�R>�uR� �7Ú ¢ è è �

¥R>�uR� �7í è è ¡é� �

�R>�uRª «7Ú è è ¯ �£

¥R>�uRª «7í è¯ è è �£

�2�385��')��

�R>��+w �îÚ ¢é� è �é� �

¥R>��+w �îí è¡é� è ¡é� �

�R>��Rª «îÚ è ÔÍÏt´øJ è¯é� �£

¥R>��Rª «îí è ÔÍÏtÀ«êÀ ¡é¯� �£

�2�:9*<5;��')��

�R>��+w �îÚ �é� è �é� �

¥R>��+w �îí è¡é� è ¯é� �

�R>��Rª «îÚ è è ¡é¡� �£

¥R>��Rª «îí è è ¡é�� �£

�2�=6��/?@ ABCD)��

¡KÎ¯¡¡K ËJk �¬æ� ¯é�� è �é�� �

��Rªt�é��� «îÚ è è èEé� ¨£

��Rªt¯é��� «îí è�¡ è è ¨£

£Î¥ ��� ¡� è ¯Î��EO¡é¡¯�b è è

�2�FG�/?@ HIJABCD)��

¡ò�Î���¯���¡¡ò� �ç· ¯é�� è �é�� �

��Rªt�é��� «îÚ è¯é� è è �£

��Rªt¯é��� «îí è è ¯é� �£

£Î¥ ��� ¡� è ¯Î��EO¡é¡¯�b è è

�2�.3<L
MN
OPQCD)��

�uR�Ùr �®à ¡ è E �

RªÎ�uR� Ó®à è �é¯��£Î¯� è £¥¤Î�¥¤
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�2��3<��
SPQCD)��

�uR�Ùr �Êà ¡ è �é� �

��R�Î�uR� ÓÊà è ¯¡¡�Î¯� è �¥¤Î�¥¤

�2�-3<���"TUVWXPQCD)��

�uR�Ùr �ßà ¡ è �é� �

YOZ[

©\Vw «¬U«U«® è ¯  è £¥¤

«©]w «¬U«U«® è ¢ è £¥¤

YS^_

©\Vw �ãµà è ¢¡¡ è �¥¤

«©]w �ãµà è � � è �¥¤

`S^_

«©Vw �ãµà è �¡ è �¥¤

©\]w �ãµà è ¢� è �¥¤

��"TUVYUZ[WXab

cdeõö Ì� è �� è ÷

±fõö Ì� è �� è ÷
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电路板接口说明 

hi jl m� no

Ô¯

ÐK�½ð è _§p

´¹Ç¿ R��� �ªqmO�ªÇb

Ñ¹è¿ R��� �ªrmO�ªèb

Ô�

£ ¶c�u ¶cRd £ hm

Ò ¶c�u ¶cRd Ò hm

¤ ¶c�u ¶cRd ¤ hm

Ô¢

êÑ¥ Ö×p efÖ×p

ÀK {s�� £ hefÖ×þÌÌ´ ^

Àu {s�� Ò hefÖ×þÌÌ´ ^

Àñ {s�� ¤ hefÖ×þÌÌ´ ^

Ç�� ¹��u efv³[wRR�

Ô�
ËÌ¤ {s�� ËÌ¤ WÄxyz

êÑ¥ Ö×p ËÌ¤ W{Äxyz

Ô�

ÍÎÏ {s�� ÀÎÁÂ]^þÌÌ´ ^

Íê {s�u Âo��Á|þÌÌ´ ^

Í´Ì {s�u Rd}~Á|þÌÌ´ ^

ÐÑ {s�� Rd��]^þÌÌ´ ^

ÒÏÓ {s�� RÃ��]^þÌÌ´ ^

¥Ñ ��� noRp[]��

£¥Ô Ë��� ËJk ]^OÍó��nob

ÐË ��� noRp[V��

Õ½ Ë��� ËJk Ñ��]^

êÑ¥ Ö×p Ö×p

¤ÍÒ Ë��u RdmRªÁ|

�ÍÒ Ë��u ��R�Á|

ÌÍÒ Ë��u ¶c[ÓcTõöÁ|

¥«Ï {s�u RdÂc��Á|þÌÌ´ ^

êÑ¥ Ö×p Ö×p

 



 

���������	
������ ������������������������� !� � � 

电路功能说明

J1—电源输入： 

Ö¶c[���ªwR���ªwR��xÃ�×Û

�ªwR�¶c[���ªUß�RSþ|�ªRÂg��ªRþ¶c�ª��RdÛã�  ��è����£¤O�

h �¡ÀÿÎE¡ÀÿbwRR�þ�§£¤¦§� ¯¡££¤ÛÍÐïÐ d¯ª¬®� ¯¡£Û

�ªwR�¶c[ã�  ��è� ¡�¥¤ wRR�þ�§£¤¦§� �£¥¤Û

î pmOêÑ¥bxy�°²³þò´µ�xÃ�×·¸²�hº»�þù¼½l¾pm¿ÂÛ

J3—三相 A、B、C驱动输出： 

Ã`aÄRSÅzÆÇÈþÖRS�¦hUÉÊ�UÌÎ «êÒÌ� ¶cþRdm

Ï ÒU¡ÔÕ×ÁÛzÆØÙÚÜ©ÝÞÛ

¦x¥Ã «êÒÌ� à� ¯�éE��±Àÿ W ËJk n^Ö×þ]^¦hÔÕW>×R�þ

áâ�Ä�Wnoä�ÛËJk W���� ¯Î��EÛ

iå Ô�O£UÒU¤b¦hmæþçèaéR�êOËøJÐÏ ´Ð¥bëÌìíïðñþ

óôõRöy÷óôøhúñ÷

J4—+5V—霍尔传感器供电电源输出： 

ûTefR�þÇ�é¯�¥¤ ¹��uþ�§ü£�u�ý �¡�£Û

efR�þ�ÿw¦hef��þóôq_2���ü£Û

J4—Ha、Hb、Hc—霍尔数字信号输入： 

ÌÌ´ ^þzÆØÙÚÜ©ÝÞþÃ`aÄRSÅzÆÇÈÛ

Rd £UÒU¤ ¦hmÏWh6ç��¦hef ÀKUÀuUÀñ Wh6À9Å:þ;�

efv³[R=öç�� ¯�¡>Î�¢¡>þù¼¶c[�RdYÁ�¿Â÷

iå Ô¢ ef_`æþçèaéR�êOË¾?M� ´Ð¥bëÌìíïðñþóôõR

öy÷óôøhúñ÷

J5—PTC—电动机过热保护数字信号输入： 

Rcd��õöv³[��_`þ{sÖ× ÌÌ´ ^þzÆØÙÚÜ©ÝÞþÃ`a

ÄRSÅzÆÇÈÛ

@RSWz{A�+� kCE D�Rcd�� ËÌ¤OË¾�»½»LM ÌM�°M�K½ò�M

¤¾M��»ñ»M¼½ ÏM�»�½K¼ñMbF�WþG�²�dI@z{F�ãJ 2�	�Wõö

v³[Û

L@_`��R>æþ¼M�RdcþD
|OcdeþÍ´Ì _`�¥R>þÍ´Ì ´Ð¥P�ê�þ£UÒU¤

¦hÌÎ�S�©þRdVRWL@_`�¥R>æþ¼M�RdõöÀXþD
��«�deþÍ´Ì _`�

�R>þÍ´Ì ´Ð¥P�êìíþD
Oc±fxyÛzÆØÙÚÜ©ÝÞÛ

@_`Á[²��þ\��²�þç�|_`ëS__O� ËÌ¤èêÑ¥ ëSbþù¼D
|`�� decÛ

J2—F/R—正/反转控制数字信号输入： 

ÌÌ´ ^þzÆØÙÚÜ©ÝÞþÃ`aÄRSÅzÆÇÈÛ

���R>d��æRd�gx��hÂþi�¥R>æRd¼�hÁ��

hÂþk�hÂ��mîá��\Û

û@_`��æþÔÍÏ ÍpÁ[�crÑRdÂc��ÛRcdWÂc��
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³æ�� RcdW^u�v�_m�vÛ

Rdû�oúñc]þw§x�z�ÁÂþµ½| !§WÁ��"�oöU!§W�"Rª��¸�cþ

�#��ü£URd�¶c[Ûò´��èmRd^cþ�$à� ÒÏÓ ä�áâþx���ÁÂä�áâ÷

J2—FG—转速频率反馈数字信号输出： 

Âo��Á|Ö×þÌÌ´ ^þÃ`aÄRSÅzÆÇÈÛ����

�Âo�m�À�pDþ�����§� �¡Kþ�u�ÊÅzÆ�ÈÛ

���� ÍêOÀÿbýRdÂoO�°�b�¼��ÎE¡ÛÅ%&û¼ �ÂÃ

ÆvÅ{O²A ÑUï vWx{bþ¼ý¯U�U�U¢��Û

J2—FLT—电机故障反馈数字信号输出： 

ÌÌ´ ^þzÆØÙÚÜ©ÝÞþÃ`aÄRSÅzÆÇÈÛ

_`�R>Ý�RdxyÀXW¥R>Ý�RdY}~þÍ´Ì ´Ð¥P�ê�þ£UÒU

¤ ¦hÌÎ�S�©þRdVRþÂÃ� �cýcÛ

@_`YÄx ¯é�± ]�RS_pþ[9dD
�Ræ¥R>�uÛ

 

J2—EN—电机使能控制数字信号输入： 

ÌÌ´ ^þzÆØÙÚÜ©ÝÞþÃ`aÄRSÅzÆÇÈÛ

�R>d��æRdÀXxyW¥R>æþD
p'þ£UÒU¤ ¦hÌÎ�S

�©þRdVRþÂÃ� �cýcÛ

J2—BRK—电子刹车控制数字信号输入： 

�ÆØ��À9��W ÒÏÓ ä�ÞÄ�Û

 

J2—ADJ—PWM 控制模拟信号输入： 

Íó��noþË�Ö×þÃ`aÄRSÅzÆÇÈÛ

£¥Ô _`W��R�� £Î¥ Âg�Äxs�O¡¢¡¡� ¡¢ÍÍbþ;|@s

�»]Ä��X�(W Õ½ �v�©� ËJk ���Ö×O¡K� ¯¡¡Kbþ�[

]^¦h «êÒÌ� Wnoä�Û

L £¥Ô ��R�²  ¯é��� æþ£Î¥ |2Âg� ¡¢¡¡þ£UÒU¤ ¦h «êÒÌ�

V�£W ËJký¡¢¡¡þn^�u� ËJkKý¡KWL £¥Ô ��R�§  �é��� æþ£Î¥

|2Âg� ¡¢ÍÍþ£UÒU¤ ¦h «êÒÌ� V�£W ËJký¡¢ÍÍþn^�u�

ËJkKý¯¡¡KW£Î¥ ���� ¯Î��EO¡é¡¯�bÛËJk���Wk���)°�û

¯UËJký¡¢¡¡þËJkKý¡KþOÐ*,-�¯é��bW

�UËJký¹Ð*,-è¯é��¿�¯¡¡þËJkKý¹¹Ð*,-è¯é��¿�¯¡¡Î���¿�¯¡¡KþO¯é�� Ð*,- �é��bW

�UËJký¡¢ÍÍþËJkKý¯¡¡KþO�é���Ð*,-bÛ

ÖD
Y¦¡no�vû

¢Ä¡ARp[noû| ¯¡±£Rp[Oî VÎ]���RSW¤F./þÅ²m��2�S©WRp[þ

ù¼no|²§9bWV]lz�¨_û ÐË � ¥Ñ Vþ�01j_û £¥Ô V�ÁÛOzÆØRS:��QÞb

¢3¡AË�ú�4§[Od ¥Î£bR�noû�_|ú�4§[Od ¥Î£bWË�R��uÖ×_� £¥Ô

V�ÁþÐË � ¥Ñ lz²ç__ÛOzÆØRS:��QÞb

¢¦¡A®5n^Ö×noûû��®5n^Ö×noæþç��q°S¦ß�þ±®5Ö×ß��Ë�

Ö×·ï7Á[_� £¥Ô VþÐË � ¥Ñ lz²ç__Û�$q°S¦æ¸X{ Ï¤³E¢¡ò�þn^�� �³¯�±ÀÿþÏ¤
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d �´²½l¾no²¹\Û�µ§µ<þ�� �·§ Ï¤ Á[B²Û

J2—dt—PWM 变化率控制模拟信号输入： 

Ë�Ö×þÃ`aÄRSÅzÆÇÈÛ

VÄ��EHW £¥Ô Ö×A]^ ËJk Ö»þ #Ö��EW Õ½ Ö×A]^

ËJk WÄ¼K�þ� ËJk WÑ��þ¾NA�À]^ ËJk ÁÑ�Ø¯Þx�p

XèmWæ¸Û�WÂR&TA Ë«¥�v�Wæ¸X{Û@æ¸X{WÂgm

�[]¦xÅUû

¢ÄÅþÕ½ _`W��R�� £Î¥ Âg�Äxs�O¡¢¡¡� ¡¢ÍÍbûL

_`W��R�²  ¯é��� æþ£Î¥ |2Âg� ¡¢¡¡WL_`W��R�§ 

�é��� æþ£Î¥ |2Âg� ¡¢ÍÍW£Î¥ ���� ¯Î��EO¡é¡¯�bÛk���)

°� £¥Ô W��)°h³û

¯U¼ý¡¢¡¡þOÐYZ�¯é��bW

�U¼ý¹ÐYZè¯é��¿�¯¡¡þO¯é�� ÐYZ �é��bW

�U¼ý¡¢ÍÍþO�é���ÐYZbÛ

¢3Åþ± ¼ µx{©Ç�È\>�þÉWAÊ§æ¸X{W]^ÙrûÑý¼�¼þ>�ïËHW Ñ �Äx

sO�xs�bÛî >��vWw^þÑ WÌ©þ��ûÑý¡þ¯þ¢þ ��E�¡��Û

¢¦ÅþÕ½ýÑ�¯Eò�þµx Õ½NA�À]^ ËJk Ñ��Wæ¸X{Û

[]ÍQ��þ�ÇÈX�þËJk WÄ¼K�Ý]°�û½ÏÐýÕËJkÎÕ½ý ¯ÎOÑ�¯Ebþ§Ñ� ¯Îò�Û

¯UL ¼ý¡þÑý¼�¼ý¡þÕ½ý¡ò�þæ¸X{�rþK�Ò�RÃV��Ô§Û

´æÈ\Å £Î¥ à^HW £¥Ô _`{©²Ö���v�Rþ�a| £¥Ô {©[

�ØWoö�b ËJkþáâRÃVW¼ef:Û

�UL ¼ý¯ æþÑý¼�¼ý¯þÕ½ýÑ�¯Eý¯Eò�þµ�� ËJk ÁÑ�Ø¯Þx�p

OÕËJkbXèm�jWæ¸� ¯Eò�Û´æ�� £¥Ô _`{©�~Ñ�þD


;²½| £¥Ô {©�a�b ËJkþ#AàÌÁl ¯Eò� �ÄOdBÄbW�°

ÞÅrÑ ËJkþÊ�m�ßnVád]âW ËJk ]^ãmþ#µä�mWß�

½ÏÐýÕËJk ÎÕ½ý¯Î¯EO¯Îò�bÛ³åÁæû�� £¥Ô _`R�z�� ¯é���¼

e� �é���þi� ËJk |� ¡¢¡¡O¡KbÍ`þÁl ¯Eò��Äþç� ���è

�Äþ�joæq� Ñ�¯E����ý¯�¯E����ý¢¡�¡ò� ïþËJk7H] ¡¢ÍÍO¯¡¡KbÛ

�Uî >�ú�WëòþÑ ²Á�a  �d �Û

¢UL ¼ý� æþÑý¼�¼ý¢þµ�� ËJkÁÑ�Ø¯Þx�pXèm�jWæ¸�ûÕ½ýÑ�¯Eý¢�¯EýE¢ò�Û�mW

ß� ½ÏÐýÕËJk ÎÕ½ý¯ÎE¢O¯Îò�bÛ³VÁæû��´æ £¥Ô _`R�z�� ¯é���¼e� �é���þi� ËJk�

��|� ¡¢¡¡O¡KbÍ`þÁl E¢ò��Äþç� ���è�Äþ�j E¢����ý¯E��¡ò� ïþËJk7H] ¡¢ÍÍO¯¡¡KbÛ

�U[´	sþÑ þ�a �{W>�þÑý þ¯E��E�¡��Û

EU�§æ¸X{�ûL ¼ý���þÑý¼�¼ýE�¡��þÕ½ýÑ�¯EýE�¡���¯Eý¯¡¢¡¢¡¡ò�Û´æþ�� £¥Ô _`R�z

�� ¯é���¼e� �é���þi� ËJk |� ¡¢¡¡O¡KbÍ`þÁl Õ½ý¯¡¢¡¢¡¡ò��Äþç� ���è�Äþ�j

¯¡¢¡¢¡¡����ý�E��¡�¡¡¡ò�í¢ � ��îïïþËJk7H] ¡¢ÍÍO¯¡¡KbÛ

ÖD
Y¦¡n� Õ½ W�vû

¢Ä¡AûTRp[n�û|RSTVRp[ �ÏðtyjP��� ï´øJèÍ£ïÌhÂþ�Á�cn� Õ½ æ¸

X{Û

¢3¡AË�ú�4§[Od ¥Î£bR�n�û�_|ú�4§[Od ¥Î£bWË�R��uÖ×_� Õ½ VÛ
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OzÆØRS:��QÞb

¢¦¡A®5n^Ö×n�ûû��®5n^Ö×æþç��q°S¦ß�þ±®5Ö×ß��Ë�Ö×

·ï7Á[_� Õ½ VÛ�$q°S¦æ¸X{ Ï¤³E¢¡ò�þn^�� �³¯�±ÀÿþÏ¤d �´²½l¾n�²¹\Û

�µ§µ<þ�� �·§ Ï¤ Á[B²Û

J2—CFB—电机线电流反馈模拟信号输出： 

Ë�Ö×þÃ`aÄRSÅzÆÇÈÛ

@Ö×Á|¦hRdmRªþ[�ªó}�§þm�pDþÁ|�QD{

ÅzÆØ¶c[Rõ��ÞÄ�Whp�¦Û

RcdRªW��)°�û«íîäãý�®à��é¯��þ�pA £¥¤Û

J2—VFB—输入电压反馈模拟信号输出： 

Ë�Ö×þÃ`aÄRSÅzÆÇÈÛ

@Ö×Á|¶c[�ªß�·ïß�R¦�ÃW�ªR�þ� Ôö _`

ÇÒÐkÍ �ÃWR�þ[�ª÷��§þm�pDþÁ|�QD{ÅzÆØ¶c

[Rõ��ÞÄ�Whp�¦Û

RcdR�W��)°�û�ãµàý�Êà�¯¡¡þ�pA �¥¤Û

J2—TFB—驱动器散热板温度反馈模拟信号输出： 

Ë�Ö×þÃ`aÄRSÅzÆÇÈÛ

@Ö×Á|¶c[ÓcTø0õöþî cùRSkYÄ\W�m�öþ

ò´@Ö×��m��uþk��uÅ~]Ýû

¾Áà�m�û���ûÌ�O÷bí��þ�¯é���O�éE þ�ßàbþ@)°

��� �õ��öþ¥õ�¥¦©§Û

¶c[ÓcTõö Ì� �¡ E¡ �¡ �� �¡ �� ÷

�uR� �ßà �é�  �é�� �é¯� �é�� �é�� �éE  �

J2—DIR—电机转动方向反馈数字信号输出： 

RdÂc��Á|þÌÌ´ ^þÃ`aÄRSÅzÆÇÈÛ

RdþY�xÂc��þªæ«d¬æ«þ¥«Ï Ö×�� ¡ � ¯ �¨Ýµ�x��Ok

�A ¡Ýªæ«þ¯A ¯Ýªæ«

�� ²ïò¶þÅ»¸�9\bÛ

��ÈX�þRÃVþ¥«Ï Ö×ûoör��~¹Âþ

�û��G�º½þûoör��¿Rd�ªæ«hÂ�

¥«Ï �u� ¯Wi�ûoör�Ç¿Rdç�A¬æ«hÂ

� ¥«Ï �uç�� ¡Û

\AþáÄV ¥«Ï W¹Âp�;²Ä\�oör��

JÛî Rd�°¦hp�v³[WÆÎÖ×AÓÓWþ;

�Õö�©×Ùþò´ ¥«Ï Ö×WáÄ¹Âp�ç�Úï 

oör�Û

¥«Ï Ö×WáÄ¹Âp�Aûoör�·ïþRdÁ�hÂþÛH¢Äxp�ÆÎÖ×æþ¥«Ï Ö×¹ÂÛ

@Úï§[=öÜ\þ�§ÚïR=öûÝMàE¡>W�§Úïdé=öOê=öbûÝ�ýÝM Î¼þ¼ �ÂÃÆv

Å{O²A ÑUï vWx{bþ¼ý¯U�U�U¢��Û
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过流保护：

ÖRS��ªdeRSþ�[w^ Ô� _` £UÒU¤ ¦hW�uRªþ�#de «êÒÌ� WóÌÛ

LRª¨©ì�ªdeæOz{�ÆØ¶c[Rõ��ÞÄ�Whp�¦bþÍ´Ì _`�¥R>þÍ´Ì ´Ð¥

P�ê�þ£UÒU¤ ¦hÌÎ�S�©þRdVRþ�#]HB²RªWy�WLRª±fÀXïþD
��

«�deþÍ´Ì _`��R>þÍ´Ì ´Ð¥P�êìíþD
Oc±fxyÛzÆØÙÚÜ©ÝÞÛ

î RªÑ�oövØþò´V(ÍÎpU»ÎVaâñÝâ�©���þÄòûôúüý�ôÿüýþ;�

RdmÏ½�u³��W,�Û

过压锁定： 

L�ªß�ïW�ªR��æOz{�ÆØ¶c[Rõ��ÞÄ�Whp�¦bþD
|Oc©\þÍ´Ì _

`�¥R>þÍ´Ì ´Ð¥P�ê�þ£UÒU¤ ¦hÌÎ�S�©þRdVRWR�±fÀXïþD
��«©þ

Í´Ì _`��R>þÍ´Ì ´Ð¥P�êìíþD
Oc±fxyÛzÆØÙÚÜ©ÝÞÛ

Å%&û| �Wëò.ïþ�©\ä�;²Ä\��ðÖV/��Wëòþò´�©\0ç�1

�WR�±fÀX÷X[��ÛH�©\âñþÅ2æ~3| �WÜÀëòþ;4�}~Û

欠压锁定： 

L�ªß�ïW�ªR�¥æOz{�ÆØ¶c[Rõ��ÞÄ�Whp�¦bþ�5x�6\7�þD


|Oc©\þÍ´Ì _`�¥R>þÍ´Ì ´Ð¥ P�ê�þ£UÒU¤ ¦hÌÎ�S�©þRdVRWR�±fÀX

ïþD
²½8V«©þ#½9�aé ¯é�î;þ�ïÇOc«©þÍ´Ì _`��R>þÍ´Ì ´Ð¥P�êìíþ

D
Oc±fxyÛ

Øaé ¯é�î;ÞWâñûÍdæ³å<ûþ�ûLJ=VRæþD
½>�©\þaé ¯é�î;þ9dV

R¹\ïþ7½«©Í`ÀXxyÛzÆØÙÚÜ©ÝÞÛ

驱动器散热板过热保护： 

L¶c[ÓcTõö�  ��÷æOz{�ÆØ¶c[Rõ��ÞÄ�Whp�¦bþ�5x�6\7�þD


|OcdeþÍ´Ì _`�¥R>þÍ´Ì ´Ð¥ P�ê�þ£UÒU¤ ¦hÌÎ�S�©þRdVRWÓcTõö

¥  ��÷ïþD
��«�deþÍ´Ì _`��R>þÍ´Ì ´Ð¥P�êìíþD
Oc±fxyÛzÆØÙÚÜ

©ÝÞÛ

接大地： 

Ô¯èÐK�½ð ÃÃ�¶c[ÓcT�__»þÁy�_§p��ÛÔ¯èÐK�½ð ÃÃ�RS���2�°�ùúþù

ú���ÆØ¶c[vwxyz{ÞÄ�Whp�¦Û
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逻辑真值表 

#�� AB� /-.

YU

YO

Z[

YS

^_

`S

^_

TUV

YU

��� 31-

�

31-

1:6($ (% (& 385 :9 <5; = < .

ö ö ö ö ö ö ��Äx £ñ½ C C C ¡ øÑ

¯ ¯ ¯ ö ö ¯

XYW «¼Kñ½

C C C ¡ øÑ

¡ ¡ ¡ ö ö ¯ C C C ¡ øÑ

¯ ¯ ¯ ö ö ¡ ¡ ¡ ¡ ¡ øÑ

¡ ¡ ¡ ö ö ¡ ¡ ¡ ¡ ¡ øÑ

2�@¡

Jvc

OÆ]Èb

ö ¡ ö C C C ¯ øÍÍ

ö ¯ ¡ ¡ ¡ ¡ ¯ øÍÍ

¯Î¡ ¯ ¯ ÀXghOÆ]Èb ¯ øÍÍ

ÀXghÙÚæ6ÈþÍÎÏý¯

%ûØ¯Þý�R>þØ¡Þý¥R>þØöÞý�ÃA�þØCÞý�S�RªþØÇÞýÀRªþØèÞýüRª
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如何正确使用的 BRK 功能 

出厂设置 

ÒÏÓ ä�ûuBæ½���ÄþÅC���]GW��þHNæI�å1�YÄ5Û

 

关于使用 BRK 功能的危险性及复杂性 

�� ÒÏÓ ä�WK¯�2fL�Mm�¦�GûªdeUdé�GUqrRS2¸�Û

p ªdeûÅ%&þûRÃ��ä�]þÖRSWªdeä�NÄþ����²L.¦O| ª

#¿Â¶c[÷

p dé�GûRÃ���ÁRcP�^^cþ�§W^cýÁ�| RdWü£�¸��þR�SuT

Uþò´Rd�ü£Ä\mÁV�\÷

p qrRS2¸�ûRÃ��èmX�©ïWqrRSU©�§W]^�v[2§§W�I�¸�y�

ÁV��tþù¼¶c[URd[2qrRSvO��÷

直流无刷电机电子刹车基本原理 

�ª��RdkYY�Á¬xyË°þ�ûZÁ[y�Rcd��ORcË°bþ¾Á[y��Rd��O�

RË°bÛ�ª��Rd¶c[¾kYY�Á¬xyË°þ�ûZÁ[y�Rcd¶c[Ë°��þ¾Á[y�

�Rd�ª[Ë°��Û

RÃ��[[	�5�ª��Rdy��RdË°þ|ü£WhÂc�y���þ�Rd|c�Â��R

�þ�u¦h�ªRþÇ	�¶c[�ªË°þ|¦h�ªR�ª��ªþ;� Ôö_`�uþÇ|�ªR/


d^�ûqrRS�Û´`WÒ�Aü£WhÂc�â¥þ¾NA]H5��WÉWÛ

ÒÏÓNAxyË°a�_`þ�R>d��æD
�Rcdè¶c[Ë°W¥R>¼��Rdè�ª[Ë°Û

�xRÃ��`�Y�§pc°�û¢ÄAqrRSO
�d^�bþ¢3A]^�vÛ

 

外围电路������� 

qrRSO
�d^�bW�m�Ad#OÆWû�§e�þü£WhÂc�»�RdÂ��R�þ�

�µgR�²�h2æ/
d^<þi��ç�û¶c[�°i�þ| ÔöèÒÐkÍ _`R�k�VáU¶c[ò

�#©\Ûµ[[A¶c[·X[kl�©\ä�W�mëòÛ

qrRSç�îm�Oo^uþ¶c[VpYÛ�VÈX�þquÄxÌOc
�qrRSþ@RSîÄ

x�©[UÄx køïÍÐÌOd «êÒÌb�Äx
�ä�RSÕ�ûLRd�uR�æþÔöèÒÐkÍ _`R�k�Váþ

�©[��R>þkøïÍÐÌ|»þ
�RSxyþ/
R�Âg�c�WLR�â¥æþ�©[�¥R>þkøïÍÐÌ

p'þ
�RSrôxyÛ

z{½��v�]û�Q��� ��¡�£¤ wRþ�©[½��L ÒÐkÍ³�E¡�¥¤ æÍsOkøïÍÐÌ øÑbþL
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ÒÐkÍà�¢¡�¥¤ æp'OkøïÍÐÌ øÍÍbÛ·§ÎB² Ï¢ Á[³æâ¥Îÿ� øÑÎøÍÍ +t©Û

%&û²m|p'R�½�Ë´¥þ:§uö�  �¯¡�¥¤þò� �¯¡�¥¤AÀXwRR�W¾²m|ÍsR

�½�Ë´�þò�µ|| �©\þ:¥  ¢¡¡�¥¤ÛOz{�ÆØ¶c[Rõ��ÞÄ�Whp�¦bÛ

ãLa� ´¾KÕ ÏM�»�½K¼ñMS©þ� «���W>×©²�tv\xyRªOzÆØ¶c[vwxyz{Þb÷

ûV(wQ�þî ��R�Á] �E¡�¥¤þ]^D
v\xyRª� �£¥¤þX[ ´¾KÕ ÏM�»�½K¼ñMS©�²²

�²  �E¡�¥¤Î�£¥¤ý¢�x�þù¼ «���´§ÛkøïÍÐÌOd «êÒÌbmYz�W¶cRª�Ø�Û

´¾KÕS©µ§þ
R�ýµ²þ��æ¸µqþî 
R�ý²þX[|¦Ouâ�©\âñW´¾KÕS

©µ²þ
R�ýµ�þ��æ¸µëþ\½| È� «���©§þ¦O�¶c[òª#¿ÂÛ´¾KÕ:ðtáÄ

�c}�ãLa�Ócä�þÄò&©§OVú(R�|§bÛ

��� wRR�YX¦¨þÅðtáÄ}�n�ÛL�� ¯¯¡�£¤ wRæþÁ|�©[+t½��

ÒÐkÍ³��¡�¥¤ ÍsþÒÐkÍà�¡¡�¥¤p'Û

控制方法 

ÒÏÓ Ë°�gþÌÌ´ ^ÛzÆØÙÚÜ©ÝÞþÃ`aÄRSÅzÆÇÈÛ

�R�öî¦hÎVW ËJk����\þËJkµ²�R�öµ²þÁ·��Ûµ

�RcË°] ËJk Wnoy�ëÌh³þ¾NA�û£¥Ô Ö×�ÃAûRcË°]þ

¯Aû�RË°]þ&[h³WxyëR]^¦hÎVW ËJk���W³åþÕ½ Ö×

�ÃAûRcË°]þ¯Aû�RË°]þ¾&[h³WxyëR]^ ËJk WÑ��ÛÅzÆhp��Û

Çè�nû¶c[û�RË°]ªdeä�NÄ÷µ&�!¶c[�vOcwªþþ�»U�n� ËJk

���� ´¾KÕS©W�v9d¶c[²ª÷

ò´u �"�#þû¸�n¸`�þÅ�ç�$�]ë¼ûËJk ���O£¥Ôbî²H§UËJk WÑ�

�OÕ½bî�HØU´¾KÕS©î§H²U$6�ðÛ

 

示例：做一个刹车试验 

]GG��O��%À�(Ä�RÃ��`6Û

Å�9MOc
�qrRS��À9__þRd2ü£�\ÁV÷G�W¸�ÉWAû��qr
�RSþ

;à�]GÈ\|Rd��Û

>�G�º½L�xyc�þº½ûÐÑý¯ ¶c[� ÀXÍscUÒÏÓý¯ ¶c[� RcË°UËJký¯¡¡K

Rd2ü£[ ¯¡¡K��ÂoúÂÛ](È\�Y�x�XpcWp�þ½Y��%�Û`6Í`û

ñ× ¯ûÐÑý¡�Î�Å�|D
p'�Î

ñ× �ûÕ½ý¡��£¥Ôý¡��Î�µA¢Äxpcp�ûÅ²m�'��D
É���p'þ«êÒÌ����©þ\A ¤ËÐ

�°W ËJk {©��a  ¯¡¡KþËJk W{©²½ò� ÐÑý¡d ¯#rÑÛò´G�²��

ascRÃ��þ��´æ�asc��þD
|9)*7RcË°] ËJký¯¡¡KWxy

cþ�Rd|�¸�+��þuâK¯ÛX[G�ç�± Õ½ý¡U£¥Ôý¡þµÝ�G�

¡- ËJk[�ØWo��aâH ¡�Î

ñ× �û££ÕMºK¤£ñ¤ñºM�¹��Ã¥æÇ¯��ò�¿�Î�µA¢3xpcp�þ¥æWëòY�xû¢ÄU��D
Y

¥æþQ� Ï¤ ß�¥æUv�¥æaaþ��ç�9dYz�

W¥æþ�Ë £¥Ô � Õ½ _`R�âH ¯é���[]þµèm��

Ooü¦W¢3U¶c[D
Y¥æþ£¥Ô � Õ½ Ö×&A £Î¥

à^ËHWþ£Î¥ à^§:µ�x»Ièm E¢ò�þò´��¥æ

¯��ò�þëÌÁ[9d ¤ËÐ �°]H Õ½ý¡þ£¥Ôý¡þËJký¡ Ì°©

rWc�Î

ñ× ¢ûÒÏÓý¡�Î�¶c[���RË°�Î

ñ× �ûÕ½ý�é¢ ��Î�µA¢¦xpcp�þ¼ý¹�é¢ �è¯é���¿�¯¡¡ý¯�¯þÑý¼�¼ý¯�¯�¯�¯ý¯¢E¢¯þ&�!æ¸X
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{� ¯¢E¢¯�¯Eò�����íE¡îþ� ËJk� ¡Ká� ¯¡¡K§�èm E¡îþµÄ{s��AÍQþ

G�þª?D��ûî²H§Uî�HØU$6�ðW¸�ë¼ÛÖ!µÄë¼þÅ|>è

W Õ½¸�z{½��� ��Wè®þ[9d¸�óÌþ�ïÇÞ�rð�Ø�Î

ñ× Eû££ÕMºK¤£ñ¤ñºM�¹��Ã¥æÇ¯��ò�¿�Î�µA¢�xpcp�þµ¯èm�nWAû:@�rÑ Õ½þ;

�¥æä�9d Õ½ û ¤ËÐ �°��©þ�ïÇrÑ £¥ÔÛ��h

ÁþÁ�½uâu°&±W²¥Ò�þMmëòAî 6\³E

âñ| Wþ��Á[µFVGôñ`6Oo�·Ä]�Î

ñ× �ûÐÑý¯�Î�D
ÍsþÁ[Í`��5ü¨�5âû £¥ÔUËJk&A ¡�Î

ñ× �û£¥Ôý���Î�G�WÉÜA ËJk� ¡K·qH ¯¡¡K�Î

��

Î���¾y�5þËJkÞ�·§þRdÞ�âo�Î

��

Î���Rdr5þÅë�`6¸Jxy�Î

ñ×  ûÐÑý¡�Î�³ñ× ¯�Î

ñ× ¯¡ûÕ½ý¡��£¥Ôý¡�� Î�³ñ× ��Î

ñ× ¯¯û££ÕMºK¤£ñ¤ñºM�¹��Ã¥æÇ¯��ò�¿�Î�³ñ× ��Î

��]GW`6OoÆQÛ

¢Äè¸�Ò�A²A��´�5þ]GG�èmÞÅrðÛ

rðWÉÜAû�Ø��oöÛrðW�¦Y��ûÈ\Ä� Õ½ý�é¢ �W6\Ä� ´¾KÕ ÏM�»�½K¼ñMÛr

ðW»V�tY�xûÄA�©\âñAù�¼uâ½3A ´¾KÕ ÏM�»�½K¼ñM ½²½´c¿Â½ rðWë¼û

$6�ðþ²m¾ ®�ÛrðWÅU�]û

¢ÄÅUmª��Øþç�B² Õ½W

¢3ÅUÕ½B²þ�R�ö·§þ|| �¼uâ�©\âñWi�ç�B² ´¾KÕS©ü·§��RªW

¢¦ÅUB² ´¾KÕS©þ2ï�A ´¾KÕ ½|cWi�ç�·§ ´¾KÕ WÓcä�þx�RS¿ÂÛ

��Á[²V�fV(rð`þ��]HÉÜÛ

\Å%&ûV(rð`AYwjWþû´wQ����

RR�� �E¡�þ�§��Rª� �£þ�²����RS� ¢�

x�þ�§��ä��ûËý�E¡���£ý288¡JÛò´þ��ä�

²Á��w§þ³å��æ¸¾²Á��w¿ë÷

 

如果你准备好了，最后一步 

ÅûRSTV3H ÔÒÏÓ ëS�þ�ÇÈX�þ;|2ë

SÀ_O�_»bþÒÏÓ ä��Í4YÄÛ

驱动器尺寸及电气连接说明O�pû��b 

¶c[ÁW� ¯�EOqb� �O5b���O�bþ¶c[�§§� �¡¡Ã�ÇOPQOõÓcÄbÛ

ÓcÄÁ[\^þk�ÁWmðt�uä�W§²U�c}�[2Ócä\#\Û

óÅ¶c[æþ�\ÅÇuz�WÓc�¸þdk»È]<Û��ÓcÄWõö�X§  ��÷þi�ç�à

�q°È_�^Èbþù¼¶c[½�¼cdeÛ
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电路应用示例 

�ª��RcdW__

ÙÚÍp]^2Ë�noW__
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déÍp]^2Rp[noW__

�Ìfj	n]ÐyYw)ÒW%Ó{ÜÛÌfj	n]ÐyYw)ÒYÕ²�»æÑ|2}ÖÛÌ

fj	n]ÐyYw)ÒÅ2}ÖAùãJ�\�×²y��dIUØ�d)�WÌfj	n]ÐyYw)Ò

�²)~ò:�d����}ÖdRS#l¾W��¦�þ;�´Ø�2²)~��¦�þPQ\²w ÅX

õ�Nd¸_�NWÛ�¦�Û}ÖW��z{½ò²³W:�#Ñ�ÛXY��z{þ��m�WyÑ�Þ

ß2ÁÄ:�W�\ÉWà\ø§ï�Á~ÄÛÌfj	n]ÐyYw)Ò;0û2�	ÕdáUÕ	�]Â

ã���ÁIÛÌfj	n]ÐyYw)Ò}ÖW½�U:����ãÕ²ä[]ÉWû|2}Ö� å�U
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